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Jednostka projektowa:
ESTAKRADA UStUGI INZYNIERSKIE KRZYSZTOF KREGLICKI
Lipniak 27; 20-050 Lublin; tel. 507-236-231, e-mail: k.kreglicki@interia.p!

Inwestor:

GMINA ULEZ, ULEZ 168, 08-504 ULEZ

PLAN SYTUACYINY

PROJEKT STALEJ ORGANIZACJI RUCHU W ZWIAZKU Z
PRZEBUDOWA DROG GMINNYCH O NR 119282L, 119283L, 119296L

POLOZONYCH W MIEJSCOWOSCI ULEZ

GK.6640. 191.2020 )
~ MAPA DO CELOW PROJEKTOWYCH
Woj. lubelskie, powiat rycki , jedn.ewid. 061606_2 Utez
Cbrgb: 0010-Ulgz
SKALA 1:500
dotyczy dziakki nr 239/2
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