[ ] - projektowana nowa nawierzchnia z BA dla KR2

[ ] - projektowany chodniki z kostki betonowej "6"
[ ] - projektowane miejsca parkingowe, plac manewrowy o nawierzchni z BA
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3 Obiekt:
N PROJEKT STALEJ ORGANIZACJI RUCHU W ZWIAZKU Z
PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ NR 103050L RELACJI DROGA POWIATOWA
NR 1436 - DROGA KRAJOWA NR 48 POLOZONEJ W MIEJSCOWOSCI KORZENIOW
GMINA ULEZ , POWIAT RYCKI  WOJ. LUBELSKI OD KM 0+003,50 DO KM 2+382,80
(DZ. EWID. 179, OBREB - KORZENIOW) IDENTYFIKATOR:061606_2.0004.179
Data Podpis

Projektowat:
mgr inz. Krzysztof Kreglicki, upr. bud. LUB/0040/POOD/11| (06.2021
Skala:

e InZynieria ruchu 1:500 D2.2

e— — -_—
.
-
™~
M
4]
T

s




	Arkusze i widoki
	PB_Rys_2_2


